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TABELLA DI SCELTA COMPONENTE OSCILLANTE: AZIONAMENTO BIELLA-MANOVELLA,
SELECTION TABLE OF OSCILLATING COMPONENTS: CONNECTING ROD/CRANK DEVICE
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TAGLIA 20 2 30 SIZES 20 and 30 TAGLIA 40 ¢ 50 | SIZES 40 apd 50 60, 70 e B0 { SIZES 60,70 and 80
T
Tipo " ' | F‘e:.au
Type CodN° | g | h mMd|A|c D|E|F|H| LU /M| NI|P|R|S ""i':f*f:‘
|

BT-F 20 RE020584 96|1150 | 042 | 50 |7 | 30| 25 |4 | 28| 50| 70|29 40 | 20 MO 0,28
BT-F 205 | RE020586 96| 1150 | 0.42| 50 | 7 30| 25|14 | 28 50| 70 28 40 | 20 M08, 0,28
BT-F 30 RE020588 | 197 1150 | 126 | 80 |95 35 a5 |5 | 34| 62| 85 '31 5| 46| 22 M12 | 044
BT-F30S |RE020590| 197| 1150 | 1,26| 60 |95| 35| 35 |5 | 34| B2 85 [31,5| 45| 22 M125| 044
BT-F40 |RE020592| 3B5, 750 | 25 | BU 11.6| 54| 456 | 5| 40| 731110 /40,5| 60 | 28 M 16 .85
BT-F40 S |RE020594 | 385| 750 | 25 | 80 [11,5| 54| 45| 5| 40| 73 110 |40.5| 60 | 28 M165| 085
BT-F 50 RE020596 | 765| 750 64 100 14 74, B0 |6 | 52| 95 | 140 | 55 BO | 42 MZ20 2,00
BT-F60S |RE020598 765 750 | 64 100 14 74 BO | 6| 52| 95 140 [53 BO | 42 M20S| 200
BT-F 60 RE020600 |1510| 750 [11,1 |130[18 | 76 70 |8 | 66 |120 | 180 |62 | 100 45 p24 3,20
BT-F60S |RE020602 1510| 750 [111 [130[18 | 76 70 | B 66 120|180 |62 |100| 45 M24S| 3,20
BT-F 70 RED20604 |2370| 560 |192 | 140 18 BO| BO (10| 8D | 145|190 (65 |105| 60 M36 | 8,50
BT-F 70 5 | RE0D20606 [2370! 560 |19.2 | 140 [18 80| 80 10| 80 145|180 |65 |[105 | 60 M3BS| 850
BT-F 80 RE020608 [4700! 370 (274 |180 |18 |110| 120 [15| 128 | 233 | 230 |75 | 130 | BO M42 | 20,00
BT-F80S 'RE020610 [4700. 370 |27.4 | 180 |18 |110[120 [15]| 128 233 | 230 |__?5 130 | BO ;M42$_|_ 20,00

Q: Carico max in M per sespensiane ! Max foading in M per rocker SUspension

- Welocita max di rotazione dell'eccentrica in min' per [angolo max 10" con variaziona « 45" dalla posizione 0
Max crank mitation velogity in i at the max angle <107 from 0 « 57

My Coppia dinamica in Mmi™ per « 257, tra il campe di frequenze da 300 a 600 i ¢ Dynanic forgre in Ne™ al par < £5°, in frequency range 300600 min '
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Legenida ! Koy,

1: Grondaia di scornmento ¢ Shiding chote

% Sospensione VIB tipo BT-F ! 8T-F suspansion

3 Testa di biglla VIB tipo TE ¢ T8 Drive head

4: Unila di collegamento / Coatecling rod

B: Baricentro { Centre of graviy

G Peso Tolale | Tofal veeight

I: Interasse { Disfance bofween cenlfes

L Lunghezza minima del tratio filellato (1.5-2 S){ Min Screwad-in lenght (1.5-2 5]
R, Raggio della manovella { Crank radits

e Angolo di montaggio da 207 8 30° § Rocker angle from 207 o 307
[ Angole di lavoro ¢ Working anqis
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(T | MATERIALI

— |l gorpo esterno & in acciao nelle grandezze 200 34, G0,
70 80 in alluminio nalle grandezze 40 @ 500 || guadro nlerno
e la flangla song in acciaio.

TRATTAMENTI
Il corpa estarno. il guadre interma & la flangia sono verniciat o
formna,

IMPIEGD

Il components oscillante BT-F & principalmente ulllizzalo paria
raalizzazione di cosponsioni net trasporatori @ nel vagli vibranti
ad azianamenio bielamanovalla,

Ir"\g MATERIALS

o The extermal hody is made of gteel in the sizes 20, 30, &0,
70 and 80, tight metal e cast Jn the sizes 40 and 50, The
innes sguare and the fxation fange are mads of stee!

TREATMENTS
The axtomal bady. the inner square aod the fixation fianges are
ovan-painhad,

DuTY

8T-F Osclilating companent is generally used (o realize rocker
suspansion o conveyars and asclialing screens actuacted by
connaciing rodicran dewvice.
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‘1 |' ESEMPIO DI CALCOLO: Determinaziona del numero di sospensionl necessarie per un frasportators vibrants, utilizzando dei
Hpi composl da due BT-F 50

'CALCULATION EXAMPLE: Determination of the mounting number for an oscillating conveyor using BT-F 50 type.
Dali iniziali ! Given dala:

Coppia dinamica: Peso del materiale da trasporlare:

My VA g 6.4 Mm* [da cataloge! catafogua) Gy alorial weiglit 1000 M
i Ueloc!lé oi rﬂta'lzw:ne.' 150 min! I: Ll_rnghez.:a interasse aosgnensmne: 250 mm
Rotation valocity: Distance botwean conters:
Gy! Paso della grondaia: 5580 N R.: Raggio della manovella: T .

Chute veaight: Crank radius:

Incognite | Linlnow valiies:

X: numero di sospensiani da ulilizzare ! Number of rmounlings
Schema di calcolo ! Calculfation sfens:

My - 3601000 643601000

2. 250%.q

Il pesc lotale G & dato dalla somma del pesa della grondaia (Gg) pid | 22% del paso del materiala da trasportare (G}

The total weight G is given by the sum of weight of the chile (Gy) plus 22% of the weaigh! of the maleral to be conveyed [Gm)
Peso totale: G, 22 1000 - 22

Eu: Elasticila dinamica ! Oynarnic spring value = = 1174 Nimm

; 5 = +— = —_—_—=
G Total weight Gy 00 55680 + 100 G800 N
F L2 2
. Elasticita latale; & 2-m-n | 5800 [ =-150
Ey = = | x - - 1457 Nimm
Total spring value: 8810 g0 | o810 . 30
1) In condizieni di non risonanza | Withow! resonance condition:
Il numero di elementi X si ricava dividendo il peso tolale della massa oscillante per i carico ammessa
X: da una sospensione quindi: G " 5800 _ 758938
T The number of the elements X 15 obtained by dividing the total weight of the osciifating mass by the o 785 '
Inad permitted by ane maunting, so;
Coneclusione: 3 devono utilizzare almeno 8 sospensicni cgnuna formata da 2 elementi BT-F 50 = Pezzi 16 BT-F 50.
Concfusion: It must be used 8 mountings at least, each comprising 2 pes BT-F 50 elements = 16 pes BT-F 50
2) Incondizioni dl risonanza ! With resenance condition:
L'elaslicita tolale E| della sospensions deve essere approssimativamenta il 10%
X: superiore a guello dell'slasticitd dinamica, guindi: " E| o 1457 — 13783 14
* Tha total spring value £, of the mounting musf be af leas! 10% greater that than the 09-E4 051174
diynanic spnng value, so:
Conclusione: 5i devono ulilizzare 14 sospansioni cgnuna formata da 2 elementi BT-F 50 = Pezzi 28 BT-F 50.
Canclusion: Il must be used 14 mobntings, gach comprising 2 pes BT-F 50 elerments 2 28 pes BT-F 50.
S o Per realizzare una sospensiong can gli elementi BT-F consigliamo di rifarst allo schema proposto

ML i figura 1. Questo sistema prevede 'wlilizzo di un'unita di collegamenta {4} avente ai capi una

filettatura inversa {una destrorsa e l'altra sinislrorsa), ricavata per lornitura da barra esagonale
2 Fﬁ ¥ b Assemblando pai per ogni sospensione un BT-F ad un BT-F & attraverso una chiave nglese si
5 ) 1 riuscira a livellare la grondaia di scorrimento del materiale

Re _ __l (éé\WE recarmmend that you foliow the diagrarm of figure 1 in order to make a suspehsion with the &7-
' glements. This systam focuses on tha use of a link unif (4) with oppasite threaded ends (nght-
hand and left-hand| obtained by drawing an hexagonal bar. By assembling one BT-F and one BT-F &

for sach suspansion, with a monkey spanner yau can fevel the chule where the material Is being
4 - conveped. I3

Fig 1
{7y La figura 2 rappresenta |o schema di una sospensione con interasse non regolabile. Questo sistema
" prevede |'ufilizzo dif un'unita di collegaments (4) realizzata con una barra filettata, avente ai capi due 4 * =

BT-F con il medesimo filetlo (destro o sinistro). Una volla che questa sospensione & fissala al canale non &
pite possibile fare regolazioni dinterasse

~—Figure 2 represents the diagram of a suspension with non adiustable axle base. This system can be |
\Ploperated with a link unit (4) from a threaded bar with two BT-F mounted at both ends with the same
thiread (Rghi-hand or lefi-hand), Once the suspension has been fixed to the channel, e axle base cannot o
he further adiusted. i
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Componenti Elastici VIB Tipo: TB { Efastic Components VIB Type: TB

R = P 4 [N
_ L L
‘ i F—_ 1
- - ST
| |
i . e
o - o ZI
1 t
R ®R
TAGLIA 20 & 30/ SIZES 20 and 30 | TAGLIA 40 @ 50/ SIZES 40 and 50 TAGLIA 60, 70, B0 e 100
SIZES 60, 70, 80 and 100
Peso
Tipo 7 Fa £y ;
Type Cod. N max |max| N B D F|L|LT N P R 5 T ur:‘fgt
TB30  |RE020768| 375 | 10° [1150 | 6.:| 35| 12| 50| 55|31,5] 45 | 22| Mi2 17,5 0,30
TB30S REO20770 375 | 10° (1150 B.oi| 3512 80| 55 /315| 45 | 22 M12S| 1?5 0,30
_TB40 _|RE0Q20772 945 | 10* |1180 Bial 54120 60| 65/405| 60 | 28| M16 | 27 0,60
TB40 S RE020774 945 | 10" | 1150 Bt 5420 60| 65 405| 60 | 2B| M16 5| 27 0,60
TB 50 RED20776| 1930 | 10° | 760 | 10| 74|25| 80| 90 53 | BO | 42| M20 |37 | 140
TBSDS REO20778| 1930 | 10° | 7680 102 v4|25] 80| a0 53 BO | 42 | mM205| 37 | 14[)
TB &0 RE020780| 3350 | 10" | 760 12 05| 76135 [100( 110 62 100 | 45| M24 as 2,30
TB 60 S5 REO20782| 3350 | 10" | 760 125000 76135/100| 110 62 100 | 45| M24 5| 38 2,30
TB70 REQ20784| 5720 | 10" | 560 |M12x40| 80 40 120|130 85 105 | B0 | M36 | 40 7,00
TB70S REQ2078B6| 5720 | 10° | 560 |M12x40| BO 40 120|130 65 105 | 60| M36 5 40 7,00
~ TB80 REQ20788| 11350 6° | 330 |M1i6x22[110 45 200|210 75 130 | 80| M42 | B5 | 20,00
TB &0 S REQZ0790( 11350 6% | 330 |M16x22[ 110 1 45 | 200|210 75 130 | B8O | M42 S 55 | 20,00
TB 100 RED20796| 23000 6" | 90 |M20x28| 136 | 60 | 300 | 310 | 92 160 | 100 | M52 68 | 38,00
Fa: Forza max di accelerazione in N/ Max acceleralion force in N
£y Angolo di oscillazions In * ¢ Osciflating angle in "

= Welocita max di rotazione dell'accentrico in min™' per langalo max «10° con variazione « £5° dalla posizione 0.

" Max crank rotation velooity in min' at the max angla «10° from 0 < 45,

Carico

T'.I W Vem i avanzamento
Lnﬂ,d'ng ”.'| g "Qeeda

direction _

(13

e e e e e e e

L

Legenda ! Key:
1: Grondaia di scorrimento ! Shiding chute
2: Sospensione VIB tipo BT-F | BT-F suspension
3: Testa di biella VIB tipo TB { T8 Drive head
4: Unita di collegamento { Cannecting rod
B: Baricentra / Centre of gravity
c: Interasse della biella / Distance batween centers (rod)
G: Pasa Totale { Tolal weight
I: Interasse / Distance befween cenlers (rockar)
Ly: Lunghezza minima del tratta filettato (1.5-2 5)
fdin Screwed-in lenght (1.5-2 8)
Rq: Raggio della manovella / Crank radius
a; Angola di montaggio da 20° a 30° / Rocker angle from 207 ta 307
B Angola di lavoro | Working angie
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G MATERIALI

Il corpo estarnc & in acciaio nelle grandezza 20, 30, 60, 70, 80 e
100: in alluminio nelle grandezze 40 e 50, | quadro & un profilato
d'alluminio dalla grandezza 20 alla 70, in acciaio nelle grandezze 80
e 100.

TRATTAMEMNTI
Il corpe esterno & verniciale a forno mentre | quadio interno &
ricopero con una vemiciaiura RAL.

IMPIEGD

Il componente oscillante VIB tipe TE & generalmenle utilizzalo come
cerniera nei collegamantl i “testa alla hielia®, Rispetio ad un
fradizionale snodo sferico grazie alla sua elasticita consenta di
{rasferire (| mote con una maggior gradualita.

(GB MATERIALS _ _

— The gxlernal body 15 made of sfesl In the sizes 20, 30, 60, 70, 80
and 100, fight molal dis cast in the sizes 40 and 500 The inner square
Is made of altoy profiles from size 20 to 70, steel in the sizes 80 and
100G

TREATMENTS
The extamal body s oven-painfed while the inner square 15 covered
with & RAL varmsh

DuTy

T8 oscilfating component is generally used as an elastic hinge n the
Joint af the big end of the connecting rod. Compared fo a fraditional
ball joind. WIB type TH Wansfers the movemen! with & more
graauamess.
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B

_]' ESEMPIO DI CALCOLGO: scelta di una testa di biella TB
= b

—I CALCULATION EXAMPLE: Drive head T8 selection

Dati iniziali ! Given daila;

. Velocita di rotazione! - . Pesototale:
" Rotation vefocity: Tagmin Gt Total weight; St
. Raggio della manovella: . Interasse della hiella:
*" Crank radius; R © Distance between centers {rod): 250 pm
Incognita ! Unknow data;
Scella della grandezza [ Size selection
Schema di calcelo / Calcuiation steps:
Rapporto RJfc: _ 18 0072 <01 0,1=valore al di sotto del quale & possibile oltenere un'eccitazione armaonica
Ratio RJ/e: 250 : 1, 1= value under that it is possibile fo achieve an harmonic excitation
(R (18
it 2-arcsin) — | = 2. arcsin| —— ] =B,28"
Y { c 1 |\ 250,
s Velocita periferica _Rg:m-n_18.7.150 _ B2 6 mmis
" Perifaric velocity ) g
F.: Forza di accelerazione:  _ "-"'F:;E G 28267 5800 248513 N

Accelaration force: R, 9810 19 L9810

Conclusione: Si deve ulilizzare un elemento TB 60
Conclusion: it must be used one element TB 60

28




aVviB “ TECNIDEA CIDUE Scr.l.

Componenti Elastici VIB Tipo: TP-S e TP-SR [/ Elastic Components VIB Type: TP-S and TP-SR

EC[ Tipo ! Type TP-8 Tipo ! Type TP-SR
-l
e 5| |-
Li
BT T

ol

|

; Pesa

Tipo o 5 Tipo o

rype | S9N | o | n lp. B |alc|E|F|1|L | m RS "':f’f;‘ rype | CO%-N
TP-S 20 |[RE020622 96 1150 17 | 4,8(50| 7 25| 4 [100| 50| 56| 70 [35]20| 058 |TP-SR 20|RE020642
TP-S 30 |RE020624, 197 [1150 21 [10.0[60 | 9.5/35| 5|120| 62| 68| 85 |40[20| 0,76 |TP-SR 30 RE020644)
TP-S 40 |RE020626] 385 75028 11,2/ 80 [11.5/45| 5 [160| 73 | 80| 110 |60 40| 175 |TP-SR 40|RE020646
TP-S 50 |RE020628| 765 750|35(18,3100/14 60| 6 [200| 95|104| 140 |70 50| 3,72 |TP-SR 50 RE020648
TP-S 60 RE020630| 1510 | 750 35(31,8/130[18 (70| 8 |200|120|132| 180 |80 40 557 |TP-SR 60 RE020650
TP-S 70 RE020632| 2370 | 560]44 [35,2[140/18 (80 10 [250| 145|160 190 |90 (50| 832 |TP-SR 70|RE020652]

Q: Carico max n N per sospensionea § Max loading in M per rocker suspension

Velocila max di rolazione dell'sceentrico in min™' per Fangelo max +10° con variazione «£5° dalla posizione 0
Max crank rofation velocity i mi " at the max angle «10° frome 0« £5%
Dm:  Estensione max in mm / Max amplitude given in mm

Elasticila dinamica in N/mm per +257, nel campo di frequenze da 200 a 600 min’'

Eq:
! Dynamic spring valuwe in Nov™ af per < £8°, in frequency range 300-6080 min'
' 1) MATERIALI
! — La carpentaria esterna, i quadr interni 2 le
\ y flange sono in acciaic.
Carico @7 Verso di avanzamenlo
Loading 43 * Feed direction TRATTAMENTI
a La carpenteria esterna, i quadrl intemi e le
_E' - ""i . flange sono verniciate a forna.
l:n., b IMPIEGD
G VL ey [f:"-': : Il componente oscillante TP-S & principalmente
; Disﬁﬁacféga utilizzato per la realizzazione di sospensioni con
i A interessa non wvariabile nei rasportator @ vagli
) vibranti ad azicnamenta bigla/manovella,
| (oo MATERIALS
P e AT AL LT TR ! The extemal struclure, the inner square and
Legenda / Key: the fixation flange are made of sleel.
1: Grondaia di scorrimento | Sfiding chute IREATHENTS )
2. Sospensione VIB tipo TP-8 { TP-5 suspension The extarnal structure, the inner square and the
3; Testa di biella VIB tipo TB / T8 Drive head Fretion Niangde 48 Dian RaINeg.
B: Baricentro ! Centre of grawvily
G; Peso Totale | Tofal veeight pury i
I Interasse [ Distance hatween centras TPv._S :rscrffa_!mg COrEonant :s_ genarally ;fsed f
Li: Lunghezza minima del tratto filettato (1.5-2 ) / Min Screwed-in lenght (1.5-2 5) realize OS{'{H’J’EFI‘HQ TGEHFFS '-'I.-'frﬁ naot adjustable
F.. Raggio della manovella / Crank radium axle base jn conveyors or soreens actuated by

g: Diametre filettato testa di biella VIB tipo TB ! Threaded diameter inside type T8 connacting a rod/crani device.
o Angaolo di montaggio da 20° a 30° [ Rocker angle from 20° to 30°

B: Angolo di lavaro ! Working angle

y: Angolo di oscillazicne manovella § Osciflating crank angle

a0
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Componenti elastici VIB Tipo: TP-F / Elastic Components VIB Type: TP-F

Tipo Pe_so
Tyoe | C°UN L q [ o lomeda| B E|1|L|L1 R g| Weight
inkg
TP-F 20 | RE020662 | 96 [1150) 17 | 48| 10 1/2/2,5/100| 40| 45[35[20 0,58
( TP-F 30 | RE020664 | 197 |1150| 21 [10.0, 13 }i%|2,5/120] 50| 55(40(20] 0,76
| TP-F 40 | RE020666 | 385 | 750|28 [11,2| 16 .;%|2,5/160] 60/ 65|60 |40 1,75
| TP-F 50 | RE020668 | 765 | 750|35 18,3 20 :,%2|5 200| 80] 90|70 50| 3.2
TP-F 60 | RE020670 | 1510 | 750|35[31.8| 24 %[5 200100110/ 80 |40 5,57
TP-F 70 | RE020672 | 2370 | 560| 44 [35.2| 30 .._4:3 5 250 120]130, 90 |50 6,50

Q: Carico max in N per sospensione | Max loading in N per rocker SLSDENSian

Velocita max di rotazione delleccentrico in min™' per 'angolo max +10° con varazione +45° dalla posiziona

Max crank rotation velocity in mirn’’ al the max angle «10° from 0 « £5°

Drn:  Estensione max in mm { Max amplitude given in mm

E.: Elasticita dinamica in N/mm per <£5°, nel campo di frequenze da 300 a GO0 min’
|
: Dynarmic spring value in Nm/* at per « £5°, In frequency range 300-600 min™

ico @0 Versodi avanzamenio
L%gm:ng pa, l‘geed iarectlun aE
Al eed direction

' iScarico
Discharge

Legenda / Key:

1: Grondaia di scorimento ! Sliding chuta
2! Sospensiona VIB tpo TR [ TP-F suspension
3: Testa di biella VIB lipo TB | TE Drive head
B: Baricentro / Centra of gravity
G: Peso Totale / Total weigh!
I Inlerasse { Distance batween centres
Ly Lunghezza minima del tratte filettate (1.5-2 5)
Min Screveed-i fenght (1.5-2 5)
R.: Raggio della manovella / Crank radium
5 Diametrao filettato testa di biella VIB tipo TR
Threaded diameter inside typa TB
a: Angolo di mantaggio da 20% a 30° { Rocker angle from 20° to 30°
B: Angolo di lavoro / Working angle
y: Angolo di ascillazione manovella ! Oscillating crank angle

("\ MATERIALI
-+ La carpenieria esterna & in acciaio mentra i quadri
interni sono un profilato di alluminic,

TRATTAMENTI
La carpenteria esterna & yerniciata a forno mentre i quadri
interni sono ricoperti con una verniciatura RAL,

IMPIEGO

Il componenta oscilante TP-F & principalmenta utilizzato per la
redlizzazione di sospensioni con interesse non varnabile nei
trasportator e vagli vikranti ad azionamenta biella'manovela.

an) MATERIALS
l\—"l The external structure is mads of steel while the inner
squares are made of light alloy profile.

TREATMENTS
The external structure js oven-painied while the inner
sguares are coverad with a RAL vamish.

ouTYy

TP-F Qsciflating component is padiculaty wsed fo realize
suspansan with not adiistable axle base or screen rockers
actuated by a connecting rodfcrank device

a1
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% b
_-\|' ESEMPIO DI CALCOLO: determinazione del numero di sespensioni necessarie per un trasportatore vibrante,
utilizzando dei gruppi compasti da TP-5 50 o TP-F 50

ﬂ.’ CALCULATION EXAMPLE: Determination of the mounting number for an oscillating conveyor, using TP-5 50 or
TP-F 50 type.

Dati iniziali ! Given data:

Velocita di rotazione: Raggic della manovela:

" o | i
" Rotation velooity; R Al Rat Crank radius: 15
. Pese della grondaia. . Elaslicita dinamica: 4
G5 Chute woight RO Ba pynamic spring value: V8N
G Peso del materiale da trasportars: 1000 N

Material weight:

Incognite { Unknow data:

X numero di sospensioni da utilizzare /| Number of mountings

Schema di calcolo | Calculation steps:

Il peso totale G & dato dalla somma del peso della grondaia (Gg) pill il 22% del peso del materiale da lrasportare (G
The lotal weight G is given by the sum of weight of the chute (G, plus 22% of the weight of tha materfal to be conveved [Gg)

I .22 .
G: Peso 10'!?::!& = Gyt G, _ 5580 4 100022 _ 5800 N
Total weight 100
Elasticita totale V2 y W2
E; e O I “'”] o .l“_'za”] _ 507,8 Nimm
Total spring value 9810 . 80 8810 | 30

1) In condizioni di non risonanza { Without resonance condition:

Il numero di elementi X si ricava dividendo il peso totale della massa oscillante per il

_ carico ammesso da una sespensione quindi: _G 5800 -cpnp
The number of the elements X is obtained by dividing the tofal weight of the oscillating o 765 :
mass by the load permitfed by one mournting, sa.

Conclusione: Si devono utilizzare almeno & sospensioni TP-5 50 o TP-F 50.
Conclusion: It must be used 8 pes TP-S 50 or TP-F 50 mountings at least.

2) In condizioni di risonanza { With resonance condition:

L'elasticita totale E, della sospensione deve essere approssimativamente il

10% superiore a quello dell'elasticita dinamica, guindi: - Ei 5078  hpa 50
The total spring value E, of the mounting must he at least 10% greater that 08-Eq 08183 '

than the dyramic spring value, so:

Conclusione: Si devono ulllizzare 32 sospensioni TP-8 50 o TP-F 50,
Conclusion: it must be used 32 pos TP-8 50 or TP-F 50 mountings at least.
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Componenti elastici VIB Tipo: TD-S e TD-SR [/ Elastic Components VIB Type: TD-S and TD-SR

Tipo ! Type TD-§ Tipo [ Type TD-SR

L
| | Paso
Tipo - 2 Tipo a
Type | €o4-N Q npmlEd|A|c |E|F|1|L L1|m|R]|s|Weight| 1 | Cod-N
J=2[J4=3 | J=4 In kg

TD-5 30 [RE020684| 140] 116] 92/605| 17 [21.7] 60 | 8,5/35
TD-S 40 |RE020686| 280 232 1684/555)21 [29,9 80 [11.545
TD-S 50 |RE020688| 560 470| 368485 28 [43,01100/14 |60
TD-S 60 |RE020690[1120] 940| 736/430[35 [47.7/130/118 |70

100| 62| 68| 85/40|20| 1,30 |TD-SR 30 |RE020704
120| 73| 80[110/60 |40| 2,60 |TD-SR 40 |RE020706
160| 95[104/140/70|50| 540 |TD-SR 50 |RE020708
200(120(132/180/80 [40| 8,10 |TD-SR 60 |RE020710]

TD-S 70 [RE020692[1700/1430/1140(39544 |52,8/140/18 | 80|10 [250|145[160/190[90 |50 12,70 | TD-SR 70 |RE020712

@: Carico max in N per saspensione { Max foading in M per rocker suspension
Ji Indice della macehina vibranle | Osciliating machine factor

Lofn|LnjCn

s Velocita max di ratazione dell'eccentrico in min™' per I'angolo max +107 con variazione «+5° dalla posiziona 0
Max crank rotation velocity in min™ al the max angle «10° from 0 « +5°

D Estensione max in mm / Max amplitude given in mm

Elasticita dinamica in N/mm per +£5%, ngl campo di frequenze da 300 a 800 min”’

Eu: 1
Cynamic spring value in Nrm/™ at per « 5% in frequency range 300-600 min’’
(7 MATERIALI
TR Y. di to 1 La carpenteria eslerna, 1 quadri inlerni e le
Erégeé ?j:':-aeﬁgw?rn 0 flange sana in acciaio.
Carico U '.I"!' P % . ” TRATTAMENTI
Loading ;" " - | ;] i La carpenteria esterna, i quadri interni 2 |e flange
- o sono verniclatl a forno,
L o kg
5, Y Ll SEarEs IMPIEGO _ .
2 " “Disc:hE:r e | compoenenti oscillantl TD-5 sono  principalments
o 1 1 (3 g utilizzati per fa realizzazione di sospensioni elasficha
' | | . g in lrasportalon & vagli con massa e contromassa. ad
['Verso di avanzamento d dire Y azionamenio biella'manovells,
L L T s, @ e
] — [ R -__' - arg \%8! The extemal sfructure, the nner sguares and
A T AT AR I T e ee————— the fixation flange are oven-painted,
Legenda / Key: TREATMENTS .
1: Grondaia di scorrimento superiore | Superior sliding chute (trough) ~ The extemal structure. the inner squares and the
2: Contromassa inferiore / Inferior counter mass fixetion fanges &6 maus of stee,
3: Sospensione tipo VIB tipo TD-S / TD-8 Suspension DUTY
4: Componente oscillante VIB tipe AD-P | AD-P Osciilating Component  T0-S Csciflating component s generally use fo
5 Basamento / Base plate realize rocker suspension for conveyars or screens
o Angalo di montaggio da 20° a 30" / Rocker angfe from 20° fo 30° wilh hwo-mass {trough - counter mass) acluated by
B: Angolo di lavoro [ Waorking angle a connacting rodécrank device.

|: Interasse / Distance between centers

a3
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Componenti elastici VIB Tipo: TD-F / Elastic Components VIB Type: TD-F

= [lj I
i
Jdsl. —
!
|
{4
e W I )
okt
[
Tipe Peso
Type: | E29:N Q n|om(ed| B |[E| 1| L |11 R|s| e
J=2 [J:S J= 9
TD-F 30|RE020724| 140 116| 92|605] 17 [21.7|12,5 a4 2,5 |100| 50 | 55 [40(20| 088 |
TD-F 40 |RE020726| 280 [232| 184|555 | 21 (29,916 5= 2.5(120) 60 | 65 |60 /40| 1,95

TD-F 50 |RE020728| 560 [470/368|485] 28 43,0[20 1 5

160, 80| 90 (7O 60| 4.02

=}
TD-F 60 |RE020730(1120(940/ 736 430 35 |47,7/24 17| 5

200 100 | 110 |80 40| 652 |

Q: Carico max in N per sospensione { Wax loading in N per rocker suspension
J: Indice della macchina vikrante ! Osciltating macthine factor

Max crank rotation velocity in min" at the max angle «10° from 0 « £5°
Dn:  Estensione max in mm / Max amiplitude given in mm

Dynamic spring valie in Nmy/™ at per « 25°, In frequency range 300-600 it

Verso di avanzamento 1
Feed direction 1

Carico % °"
Loading;* " »

Sc.an'f:c: 2
Discharge 2

Legenda ! Key:

1: Grondaia di scorrimento supeariore | Supertar sliding chute (trough)
2: Contromassa inferiare [ Inferior counter mass

3: Sospensione tipo VIB lipo TO-F / TD-F Suspension

4: Componente oscillante VIB tipo AD-F | AD-FP Oscillating component
5: Basamento / Base plale

o Angolo di montaggio da 20™ a 30° ! Rocker angle from 20° {o 30"

B: Angole di lavoro | Working angle

I: Interasse / Distance between centers
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velocita max di rolazione dell'eccentrico in min”' per Fangolo max «10° con variazione «£5° dalla posizione 0

Elaslicita dinamica in M/mm per +25%, nel campo di frequenze da 300 a 600 i’

~ MATERIALI
!/ La carpenteria esterna & in acciaio mentra il
guadroe interna & un profilato di alluminio.

TRATTAMENT!I
La carpenteria eslerna @ vemiciala a famo
mentre | quadr inlerni sono ricoperti con una
verniciatura RAL.

IMPIEGO

| componenti cscillanti TD-F sono principalmente
utilizzati per la realizzazione di sospensioni
elastiche in trasportatorl & vagli con massa e
contromassa ad azionamante biella/manovella.

| MATERIALS
— The external structure (s made of steal while
the inner squares are made of light alloy profila.

TREATMENTS
The external sfrucfure is oven-painted, whilg the
inner squares are covered with a RAL vamish,

oury

TO-F Osciilating component is generally use o
realfze rocker suspensions for conveyors or
screans with two-rmass (frodgh — counfer mass)
acluated by a connecting rodicrank device.
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' ESEMPIO DI CALCOLO: determinazione del numera di sospensioni necessarie per un trasportatore vibrante,
Iuﬂzzandu dei gruppi composti da TD-5 40 o TD-F 40

~ J CALCULATION EXAMPLE: Determination of the mounting number for an escillating conveyor using TD-8 40 or
TO-F 40 type

Dali iniziali ! Given dala:

Velocita di rotazione: Raggio della manovella:
Rotation velocity: Crank radius:

. Peso della grondaia: . Elaslicita dinamica;
G Chute weight: Bh Eu: Dynamic spring value:
Peso del materiale da trasportare:
Material weight:

n 385 min’' R,: 18 mm
29,9 Mmm/®

G 300 N

Incoanite ¢ Urniknow data:

X: numero di sospensioni da ulilizzare ! Number of mountings

schema di calcolo [/ Calcuwiation steps:

(2m-n)* o (%3881
. Indice della macchina vibrante L B8O | Sk | a0 | ' -
Qscillating machine faclor 9810 - 9810 =3

Il peso totale G e dato dalla somma del peso della grondaia (Gg) pil il 22% del peso del materiale da trasporiare (G
The total welght G s given by the sum of weight of the chute (G, plus 22% of the waight of the material o be conveyed (G,

Peso totale G, -22 :
G: . :G:+L_1?34 .,.M ~-1BOO N
Total weight 100 100

Elasticita totale . 2 - 2
- -G (2:meny” _1800 (m .3551 — 298 N/mm

Total spring value T 9810 \ B0 9810 | 30

1} In condizioni di non risonanza | Without resonance condition:

Il numero di elementi X si ricava dividendo il peso (otale della massa oscillante
x: Peril carico ammesso da una sospensione quindi: .G 1800
* The number of the elements X is oblained by dividing the tofal weight of the Q280
oscillating mass by the load permitied by one mounting, so:

- 543> 8

Conclusione: Si devono utilizzare almene 8 sospensioni TD-S 40 o TD-F 40,
Conclusion: It rust be used & pcs TD-8 40 or TD-F 40 mountings al least.

2} In condizioni di risonanza ! With resonance condition:

L'elasticita totale E, della sospensione deve essere apprassimativamente |l

10% superiore a quello dell’elasticita dinamica, quindi: . B _ 298
The total spring value &, of the mounting must be al feast 10% greater that 08 .Ey 09.299
than the dynarmic spring value, so:

x: :11,'}?*12

Conclusione: 5i devono ulilizzare 12 sospensioni TD-S 40 o TD-F 40.
Conclusion: It must be used 12 pcs TD-8 40 or TD-F 40 mountings at least.
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aviB

" il
_.: ESEMPIO DI CALCOLO: scelta di una testa di biella AD-P
1l

" CALCULATION EXAMPLE: Drive head AD-P selection

Dati iniziali { Given data:

. Velocila di rotazione: Peso della grondaia:

] .
" Rotation veloeity: 985 min G Chute weight:
. Raggio della manovella: 18 mm G..: Peso del materiale da trasportare:
® Crank radius: " Weight material:
Incognite / Unknow data:
Scelta della grandezza | Size sefection
Schema di calcolo / Calcufation steps:
(2:n0)® o (me385Y o
Indice della macchina vibrante |h_ g ) "€ \ 30 ) %5
Oseilfating machine factor L

1734 N

300 N

Il peso totale G & dato dalla somma del peso della grondaia {Gy) pib il 22% del peso del materiale da trasportare (G,,)
The total weight G is given by the sum of weight of the chute {Gy) plus 22% of the weight of the material to be conveyed (G.,)

Feso totale G, -22 -
G: ] = Gy —0 4734 - 1090°22 _ 4ah0 N
Total weight 100 100
- Elasticita tolale ) G _"E-r.-n 2 ) EE}D I':t-SEI.EN'Z 68 N
“ Total spring value 9810 | 60 ! 9810 | 30 J

Conclusione: 5i deve utilizzare un elemento AD-P 70x120
Conclusion: it must be used one piece AD-P 70x120

ar
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Componenti elastici VIB Tipo: AD-P (con funzione di immagazzinatore elastico)
Elastic Components VIB Type: AD-P (Elastic spring accumulator)}

o S0Qlo AD-P 7O
o 205 ohiy AD-P TO

40{AD-P TOw200)
: 30 [AD-P T0x120) v

B2

MATERIALI { MATERIALS
Il Gorpo estema & in acciaio mentra | quadrsi interni sona in profilato di alluminis ! The external body is made of sleel while the inner sguares are mate

of alloy profilas.

TRATTAMENTI /! TREATMENTS
Il corpo esterns & vemiciato & famo menlre | guadii interni sone ricoperti con una vemiciatura RAL / The external body is over-patited whila the jonar
tuhe iz covered with a BAL varsh,

IMPIEGD / DUTY

Tipo ‘ ‘ Peso

Type Cod.N" | gy | A c| o |E|F| & | 0 | L L1 ] Weight

Typ in kg
AD-P 60x 80 |RED20335 212 | 45 2 G0l 73 |B2 =205 |35(145 ;| 36 | 80 a0 2,00
AD-P 60x100 |RE0D20336/ 250 | 45 | 12 20| 73 |B2 «z| 5 | 35 |145 50 36 |100| 110 2,21
AD-P 70120 |RE020340| 384 | 50 | M12 | 78 [90 we 5 | 40 |156 1,5 39 [120] 130 5.95 |
AD-P 70200 | RE020341 | 576 | 50 M12 | 78 |90 »z| 5 | 40 |156 55 39 |200| 210 9,82 |

Llimmagazzinatora elastico & formata da due component! slastici AD-P unili tra loro tramite un'unita di coflegamenta (questullima non fornita da noi) /
The elastic spring accamulalor consists of wo elastic camponanls AD-P with a connaction link (this (s nol supplisd by 1s).

I'

| immagazzinatara olastico

(V)
‘. solamenle in una condizone pressima aquela di nisonanza ed

formais da due elementi: Edjz Angola di ni:.l_lrllnzmnn Rn n A

orpascems | INI] | rowoscmpangery | mm] | (M
RS

10° (£57) 12,5 500

2:AD-P 60xB0 106 87 (£4") 10,0 750

B° (+3°) 7.5 1230

107 (£5%) 125 460

2«AD-P 60x100 125 B (+4%) 10,0 690

. 67 (£3%) 7.5 1150

10" (£5°) 27.2 400

2-AD-P 70x120 192 8° (+4°) 21,8 575

‘ 6° (+3°) 16,4 920

107 (£57) 27,2 365

2*AD-P T0x200 288 8% (x4 21,8 520

- 67 {£37) 164 | BES

38

Legenda:
1 Grondala di searmmeanto
Sifefirg ehde ( Trowgha)
2 SoapeEnsions olaslics
Elaziic susporision
3 VIB tipo TEB WIB Typpe T8
4 VIR tipo AD-P con Tunzsanes
il immagazzinalone (pe2)
Vil lype ALP g5 elasin
acourmedalor |2 pieces)
% Unila di collegamento
Consaciing ing
G Bagamentc | Byse plafe
R.: Rapnio della maniyella
Crang radius

Gl ammagazanalon  elasicl  possono  essere uliizel

harme 13 Rnzions o fdure la potenza defazionaments da
impirgans & i alenuans e solectazion sulle snilure

Gl immagarzinaton alastici sana, guindi, implegat per cminuire il
nurnem i sospensioni elasiche da uliizzare in condizions o
Nsananza

Limmagarzinatore e@stion permetls o ndums della mela Telashicla
dinamica o gni singak VIB lpo ADP. Limmagazzinalona elasbco
A causa del suo moolaggo Cin osens” celerminag un valore di
glasficla  dmamca dimozzata (E42) rspelic ad oun sogoi
elamenlo,

(oo The anty condiicn i which elestic acoumdlalos can bo

‘s
k _JI used is a nea-msonance stale f onder fo reotice he aclualo

possiar and damip shrctura! Siesses
Elasho acourmuators @ dsod [0 redice e oamber of sastc
SUSIEIS0ONS e Uridar mEanance Conaiions.

The alasfic AocumiEions alow fo mouco o deraoit e@stoly of
oach VIR AG-F iype i fiall, G iy standand’ assemibly, the sleshc
dampar defines e vaire of balf dyramic elasicdy (E42) versus
agach a@rsnt
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™,
:‘!I' ESEMPIO DI CALCOLO: scella di un immagazzinalore elastico AD-P
= .
FCALCULATION EXAMPLE: AD-F Elastic accumidalor selection

Dali iniziali { Given dala:

. Lunghezza del lrasportatore; . Peso della grondaia:
Li: Convayor lenght:: #m Gy: Chute weight:: SN
. Numero di sospansioni; B , o . Pesodel maleriale da frasportare: ..
X Mumber of mountings: G perinto/ dar aite) G haferial veighi: P00H
Welocita di rotazione: iy Faggio della manovelia:
: : : 5 : ; : 7.5
N Ratation velociy: =43 TN Re: Crak radius G
Incognite ! Unknow dala:
Q. Carco par sosponsiong E.ur Elaslicita ¢inamica totsle fornita dalle sospension
U Load on per SUSRensions A= Finstic sprng value given by [he suspensions
E, : Elasticita dinarmica lotala fornita da tutli | componenti elastic g Scorta di elasticila dinamica
tot

© Dynamic spring value given by all the elashc components
E..c Elasticita dinamica totale fomita dagli immagazzinatori elastic
42~ hwnamic spring value given by the efastic accumwiatons

© Dpnamic spring resenva valtie

Schema di caleolo f Caleulation steps:

2an? o (RS g
J: Indice della macchina vibrante . BD L3 ' =
Osciltating machine factar o810 T as1o0 '

Il peso totale G & dato dalla somma del peso della grondaia (Gy) pio il 22% del peso del materniale da lrasportare (Gp)
The total weight G is given by the sum of weight of the chule (G,) plus 22% of the weight of the material to be conveyed (G

, Pesototale _ Gy -22 500-22
G: Total waight 'i'g‘¢J-+—1l:}c+ —SDDD+—mD =310 N
Elasticita totale G (2.2.n%% 3110 {n.345 02
Ee: ] = == = | - - 4134 N/mm
v Totalspring valie = gg15'| 60 ) " 9810 | 30

La scelta del’slemento lo si ricava dividendo il peso tolale G per il numere di

sospensioni X, quindi: _ G _3110
The element selection is obtained by dividing the total weight G by the X
suspensions number, 5o

uu: = 515,3 N

= Sidevono ulilizzare 6 sospensioni TP-F 50 che forniscono un'elasticita dinamica totale Ey = 18,3-6 = 108.8 N/mm
= [l must be used 6 pos TP-F 50 mountings that give a tofal dynamic spring value Eg = 18,3:6 = 1088 Nimm

Prevediamo 'utilizzo di n*3 immagazzinatori elastici, ciascuno formato da 2 componenti
elasticl AD-P 60x80, che forniscono un valore di elasticita dinamica totale!

We can use 3 pieces of spring elastic accurmulator, each consisting of 2 elasiic
components AD-P 60x80 that give a total dynamic spring value:

Eqa: =106:3 = 318 N/mm

Eim = Eqi + B = 109.8 + 318 = 4278 N/mm
S =E,—E =427,8-4134 = 14,4 N/mm (3.5 %)

Il sistema oscillante detiene anceora il 3,5 % di elasticita da utilizzare come riserva per un eventuale sovraccarico,
The oscillating systerm has still 3.5 % of efaslic spring value that can be used as reserve for a possible overloading.

K
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Componenti Elastici VIB Tipo: GF [ Elastic Components VIB Type: GF
L1

e [ Peso
Type | COU:N° a n |Md|A|lB C|D E|I|[L|L1I/M R|S PT:' Jl?m
J=2 | J=3 | J=4 ’

GF 40 |RE021076| 280 | 230 | 190 | 570 | 2.5 27 | 16 |21.5| 45 | 2,5| 39 | 60 | 65 [M10] 30 | 40 | 0.90

GF 50 |RE021078| 580 | 480 | 380 | 490 64 | 38|20 [265/ 605 52 | 80 | 90 [M10] 40 | 50 1,40

Q: Carico max in N per sospensione [ Max loading in N pervocker suspension

Ji Indice della macching vibrante ( Osciftating machine factar

Velocita max di rotazione dell'eccentrico in min'' per‘angolo max £10° con variazione «+57 dalla posizione 0
Max crank rolation velocity in min" at the max grigle 10" fron O ¢ £5°

Dm: Estensione max in mm { Max ameiifcde in mm

Elasticita dinamica in N/mm per «£5°, nel campo di frequenze da 300 a 600 min”
Eynamic spring valte in Nm!™ at per « £58° in frequency range 300-600 miri”’

MATERIALI/ MATERIALS

Il corpo eslerne & in acciaio mentre | quadro interno & un profilate d'alluminio | The extemal body is made of sleel while the inner
sguare Js made of ight alfoy profife.

TRATTAMENTI/ TREATMENTS

Il carpo esterno & verniciate a forno mentra il quadro interno & ricoperto con una verniciatura RAL ¢ The external body is oven-painted
wihile the inner square is covered with & RAL varmish,

IMPIEGO / DUTY

Il componente oscillante GF & principalmente utiizzato per la realizzazione di sospensioni nei frasportator] & vagli vibranti ad
azionamento blellafmanovella. Con | componentl GF & possibile costruire sospensioni ad interasse variabile sia per sistemi ad una
sola massa sia con massa e contromassa. L'unita di collegamento da realizzare con un lubo & sezione londa & a carico del cliznte,
Oscillaling components GF are generally’ used lo realize rocker suspension in conveyor and screens acluated by a connecting
rodfcrank dewvice. With GF components it is possitie realize rocker suspension with agjivsiabie axle base in one mass system or two
mass systam [with counter mass). The customer supplies the round connecting link thal is realize with a round section tube.

Applicazione 17 Applicaftion 1: f’.'/j ESEMPIO DI UN GRUPPD VIBRANTE AD UNA
Fi o - 5INGOLA MASSA,
G ¥ Lo sehama di caleola da seguire & il medesimo di guella che

& statlo descritio nel paragrafo relativo al BT-F,
Verso di avanzameanta

Feed diraclian

5 Carnco
" o Loading a

Lelastioitd dinamica Ey par ogni sogpensions costituita da
dug companantl elaslici GF & data dalla relaziona:

n | B4 Elasficita dinamica = M 250 05 )
in | =
L‘]iiﬁﬂ%ﬂ @ EXAMPLE OF A ONE-MASS VIBRATING UNIT,

The calcwlafion diggrem  vou  shoold follow s as
descibad in e BT-F paragrapl,

Legenda: . . Dwnamic elasticify £, for sach suspension consising of fwo
1: Tramoggia di carico ! Load happer | elastic companents GF (s ablained from the relalion;

2! Componente elastico VIB lipo GF ! GF Elastic component o

3; Componente elastico VIB tipe TE § TE Elastic Component E,;: Dynainic elasticily = —-“—‘I’-;’—J- M imm]

B: Baricentro { Centre of gravity

G Peso  Weight

Ra: Raggio della manovella § Crank radivs

a: Angelo di montaggio da 207 a 20° ! Rocker angla from 207 fo 30"
[ Angelo di lavoro max 10"/ Working angle max 107

y: Angelo di ascillazione manavelia | Oscillating crank angle

I: Interasse [ Distance befween centers
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Applicazione 2 / Application 2:

fJ i
e J
Verso di avinzamenio | T
- toed ditachion 1

Cﬂrlc:r
Ll Lesnedingg

A= 20-3
=

Sconco
Descharges| -

I
o

— 13- f
Wersn {J|_."_l.r.1 mearnunto 2
Foed direciion 2

— - -

., «Scarico

— :P'ﬁﬂ,hi'!rﬁ,c .
A

Leganda | Key;

1: Tramoggia di carico ¢ Load hopnar

2: Componente elastice VIB tipo GF / GF Elashic componerit

3: Components elastice VIB tpo TE( TB Elastic comparten

Ry Raggic della manovella ! Crank radivs

a Angola di mentaggio da 207 a 307/ Rocker angle from 20° ta 30°

3 Angolo di lavors imax 100 Working angle max 100

¥: Angola di oscillazione manovella ! Oscillating crank angle

|1 Interasse canaie supeariore | Suparior chute distarice betwaan canfors

Iﬂ'llﬁra sse canale inferiore § inferior chute distance bedween cenfers

e

(T". ESEMPIO DI UM GRUPPO VIBRANTE A DUE MASSE
- BILAMCIATE (medasime varso di avanzamento sul canali),

Lo schema di calcalo da seguire €0 medesime di gualle che & stato
descrilte nel paragralo refativo ai TO-F,

L'elasticita dinamica E, per ogni sospensions costiuita da e
componanti elaslici GF & dala dalla relazione:

| T
i , ; 270 0, - 1000 |
| Byt Elaslicita dinamica = o 100C II'Z I{!." [Wimm]
% #.05 )

Con guesto sisiema & possibile realizzare canall vibrant bilanciati
| deppi. | canale infericre pud essera ulilizzato sia per raddoppiare la
capacitd ¢l lasporto del sistema sia per racooghers || materiale caduto
dal canale superore (selacciater, calibrator, sfadnalor elc) )
malsriale frasportato dal canale superiore e quello dal canale inferiore
hanng i@ medesimo verso di avanzamenio,

-’;é‘-l EXAMPLE OF A TWO-BALANCED-MASS VIBREATING UMNT
Y (same feed direchions on the channels).

The calouletion diagranm you should folfow (5 as descriled in the TD-F
paragran,

Dynamic alasticly £, for each susponsion consisiing of hree elastic
camponents GF /s obtained from ihe relation:

700, | JH e
E.: Dynamie elasticity = ZT0HM 2000 F;

= | [Mdren]
FL:

UNITA’ DI COLLEGAMENTO [a carlco dal cllente): DIMEMSION] CONSIGLIATE
CONNECTING LINK (to be supplied by the customoer); RECOMMENDED DIMENSIONS

e [or ] iy

GF 40 | 30| 3 160 Solo applicazione 1 - Qnfy application 1

GF 40 | 30 | 4 | 220 | Applicazioni 1/2 /3 - Applicatian 1/2/3

GF 40 | 30 | 3 | 300 | Applicazioni 1/ 2/ 3 - Application 1/2/3
GFSD 40| 3 200 | Solo .ﬂ.pplicaziﬂnﬂeﬁ - Oy application 1

GF 50| 40 | 4 | 250 | Applicazioni 1/ 2/ 3 - Application 1/2/3

GF 50 | 40| 5 | 300 |Applicazioni1/2/3 - Apptication 1/2/3

&T: Diametro del lubo di connessione | Cornecting fube diametar
M:: Minimo spaszore dal Wbe / Minimam (hickness
ly: Inlerasse massimo ( Maxinwrn distance betwaan centers

172
The atove system can be wsed to make douhle halanced wibrating
channels. The lawer channe! may be uscd fo double the system
conveyance capacity as wall as to collect the matedal faliing from the
tpper channe! (sfeves, cafifvators, dosters, elo). The feod divection of
the material caried by the tpper and fower channel is (he same.

.fT} EEEMPIO DI UN GRUPPO VIBRANTE A DUE MASSE
" BILANCIATE (oppasti versi di avanzamanio sui canali),

Lo schema di calcolo da seguire & il medesime di guello che  stato
daschitlo nal paragrafo relativo ai TO-F.

L'elasticila dinamica By per ogni sospensione costituita da fre
camponanti alastici GF & dala dalla relazions;

Applicazione 3/ Application 3;

Virso Gi avanzamaenio 1

H=20%30- _ Fued direction 1 Lﬁ:ﬂﬁ?g
Scatica i
Discharge| i T VI T IH 5 5
i R i i y Pl
é - G s qql:"- L -} 3 -'qah W
I B 1 1 E Bl ) f
o
W v | @ Ll Scaro H 5]
Wersa di avanzamonie 2 Discharge

Fead dirpotion 2

Leganda ¢ Key:

17 Tramoaoa d carico ! Load hoppar

2t Companente elastico VIB Upo GF | GF Elastic camponent

3! Companents elastico VIB tipo TE / TB Elastic cormponent

Ry Raggio della manovella ! Crank radies

a: Angelo di montaggic da 207 a 30" ! Rocker angis frorm 207 to 30°

f Angelo di lavero max 10° { Warking angle max 16°

y: Angolo di oscillazione manovella ( Oscilfating crank angle

Iz Inlerasse: canale supariore ! Superior chute distance betwest cenjers
laz Imerasse canale inferiore / Infarior cite distance botwoan cenfers

E.: Elasticita dinamica =

. = ¥
2700 M, 100015 +15 [Nimm)

LR

Con questa sislema & possibile realizzare cansll vibranti bifanciati
doppe. |l sanale inferore put assere ulilizzate sia per raddoppiare |a
capacita di frasparto del sistema cen versi di avanzamento opposti tra
I parte supariore & quslla inferiore oppure par raceogliers | malenals
cadule dal canale superiors (setacciaton, calibrator, sfarinaton etg) &
rigortarlo allfinizio dellimpianie. Per ollenare | varsi di avanzamenio
apposti 2u | due canali le sospensioni doveanne essere posizicnate
parpendicolarmenta ai canall e | componentl elastici GF superion ed
inferiar ructali di 180" rispalls a quells centrale bloccato sul telaio,

EXAMPLE OF A TWO-BALANCED-MASS VIBRATING UMIT
{opnosite feed direchions on the channo!s),

The. calciation diagram pou showld faliow is ag doscrited in the TO-F

paragranh.

Dyriamic sfasticity. £, for eaeh suspension consishing of thiee slastc

componants GF iz obtained fram the relation:

270-My ADDO (1T 115
52 22
" Llritle

Er Dyraein efasticity = Leati

The abave system can be wsed lo make double balancad wibrating
channels. The lower channgl inay be ussd lo double the spstem
conveyance capacily with oppesite fead directions of the upper and
lower chainels as well as fo callect tho matoral falling fram the unper
channs! (sieves, calbralors, dusters, afc.) in order to bring I to (he
starting point of the plant.  The bwo channels opposite feed direstions
can be obteined by positioning suspansions perpeodicalar fo he
chanoels and by rotating of 180° the upper and lower GF elashc
carmponents with respsct fo the cenfral companent which s fxod lo

the structure.
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